Gehausemale

DRIW-E16

® Unterdrehzahliiberwachung

@ Uberwachungsbereich bis 4200 Impulse/min.
® Eingang flr Zweidrahtsensor

® Ausgangskontakt 2 Wechsler

® Anlaufuberbriickung

® LED Anzeige

RELECTRONIC
SYSTEMS

Funktionsbeschreibung

Beschreibung

Der Drehzahl- und Keilriemenwéchter DRIW-E16 wird
zur Uberwachung von Drehbewegungen (Unterdreh-
zahlen) an motor- oder keilriemengetriebenen
Antriebswellen eingesetzt.

Zur Erfassung der Drehzahl werden induktive Naherungsschalter eingesetzt. Die Impulserzeugung am Sensor
entsteht kontaktlos durch mitlaufende Schaltnocken, Zahnrader, Segmentscheiben, metallische Signalfahnen
oder ahnliches.

Der Drehzahl- und Keilriemenwachter DRIW-E16 wird mit den Klemmen L und N an die Betriebsspannung ange-
legt, worauf das Relais anzieht. Uber den Betriebsschiitz des Antriebes wird an den Klemmen E1 und E2 die
Uberwachungsfunktion nach Ablauf der Anlauflberbrickung (zum sicheren Anlauf des Antriebes) aktiviert.
Unterschreitet nun der Antrieb die Abschaltdrehzahl, féllt das Relais zurlick und die LED (Stérung) leuchtet rot.
Durch Betatigen der Reset-Taste oder Abschalten der Betriebsspannung wird die Fehlermeldung des Drehzahl-
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und Keilriemenwaéchters zurlckgesetzt.

LED-Anzeige

LED blinkt grin=Sensorsignal liegt an
LED leuchtet rot=Ausgangsrelais abgefallen (Stérung)
LED blinkt rot=Anlaufiiberbriickung ist aktiv

Technische Daten

Eingangsseite

Absicherung der Kontakte
Mechanische Lebensdauer

6 A
1x107 Schaltspiele

Nennspannung UN 230 V AC ) )
Leistungsaufnahme Elektrische Lebensdauer 1x10° Schaltspiele
230 V AC 3,5 VA Zulassige Schalthaufigkeit 1200 Schaltspiele/h
24 V AC 1VA Isolation nach VDE 0110
24V DC 0,6 W Bemessungsspannung 250V
Betriebsspannungsbereich 0,9..1,1UN Uberspannungskategorie I
Frequenzbereich 50 ... 60 Hz Verschmutzungsgrad 2
Einschaltdauer, relativ 100 % Prﬁf\-‘;\?anhmlmg( szu;e/zligntakt) 7500\ 50 Ho. 1 mi
. echsler (21-22- A z, 1 min.
Ansprechzeit ta 350 ms Wechsler (11-12-14) 4000V, 50 Hz, 1 min.
Ruckfallzeit tr 85 ms EMV-Priifung
Wiederbereitschaftszeit tw 400 ms

Uberwachungsbereich max.
Abschaltbereich

4200 Impulse/min.
120 Impulse/min.

Abstrahlung nach EN 50 081 T1
Storfestigkeit nach EN 50 082 T2

Sensoreingang Zweidraht «

Impuls- und Pausenzeit min. 0,5 ms Gehause

Anlaufiberbrickung 60s Schutzart nach DIN 40050 Gehéuse IP50,
Uberwachungsart Unterdrehzahl Klemmen 1P20
Betriebstemperaturbereich 0°C... + 55°C Bereich der relativen Luftfeuchte

Lagertemperaturbereich

-25°C...+70°C

nach EN61812-1:

Umgebungsklasse 3k3
. Anschlussquerschnitt 2,5 mm?

Ausgangsseite . _—

Einbaulage beliebig
Ausgangskontakt 2 Wechsler Farbe griin
Kontaktwerkstoff AgNi Gewicht 70 g
Schaltspannung max. 250V Gehauseabmessung BxHXT 22,5 x 60 x 60 mm
Dauerstrom max. 6 A, 8 A Z-Strom Anreihbar ohne Abstand

(Gber Wechsler)
Ein- Ausschaltvermogen

Uber beide Relais
230 V~ 1500 VA,

(Relais 1 + Relais 2) 24 V- 150 W,
50 V- 50 W
230 V- 30w

Bestellnummer (Andere Ausfiihrungen auf Anfrage.)

‘Gerét
DRIW-E16

HBesteIInummer

110 150 05 22
110 150 13 22

230 V AC - 2 Wechsler -
24 V AC/DC

C2-2
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Funktionsdiagramm
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Zubehor fiir DRIW-E16

Technische Daten siehe Seite C2-6

Zweidrahtsensor

Anschlussbild

Der Sensor besteht aus einem zylindrischen, vernickel-
ten Metallkérper mit Gewinde M18 und 2 Flachmut-
tern. Gegeniiber der Stirnflache befindet sich der
Kabelausgang. Seitlich befindet sich die gelbe Leucht-
diode, die im geddmpften Zustand leuchtet.

Zweidraht-
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ZIBMUPS

N&here Informationen finden Sie auf Seite C2-6. E1[e2[B1]82
Bestellnummer o

Typ |[Bestellnummer| lzﬂcizels:;
2-Drahtsensor [110 149 | [1i[1a]12
HaltEWInkE| HWR Sensorbefestigung

Zur Befestigung eines Sensors.

Nahere Informationen finden Sie auf Seite C2-6.

Bestellnummer

Typ |[Bestellnummer|
[Haltewinkel HWR  |[110 146 |

Haltewinkel HWF

Zur Befestigung eines Sensors.

Nahere Informationen finden Sie auf Seite C2-6.

Bestellnummer

Typ |[Bestellnummer|
[Haltewinkel HWF  |[110 151 |

c2-3

Haltewinkel

max. 5 mm

Abstand

Metallschelle

Sensor

Lufterrad




